Proyecto final
En este proyecto final vamos a crear un robot con dos motores, esto nos permitird que este

pueda realizar giros.

Te adjunto unas fotografias para que puedas tener una idea del robot que quiero que realices.

Vista frontal

Vista de un lateral.



Vista trasera.

Vista del otro lateral.



Vista de la parte inferior.

Vistas de la parte superior.



Con estas referencias tu podras disefiar tu propio robot, no tiene por qué ser igual.

A continuacidn vamos a realizar el correspondiente cédigo para que vaya circulando por una
superficie haciendo los correspondientes giros.

-

fijar direccionde motorA + a3 olrolado

fijar direccionde motorB + a3 unlado =

fijar polencia de  fodos los motores - a@




